
∣∣σM (tf)
)

= N(tf , t2)
∣∣σ2

)

+
n−1∑

m=3

∫ tf

t2

dt3

∫ tf

t3

dt4 · · ·
∫ tf

tm−1

dtm N(tf , tm)WM (tf , t2)H(tm)N(tm, tm−1)

×H(tm−1)N(tm−1, tm−2) · · ·H(t3) N(t3, t2)
∣∣σ2

)

+
∫ tf

t2

dt3

∫ tf

t3

dt4 · · ·
∫ tf

tn−1

dtn U(tf , tn)WM (tf , t2)H(tn)N(tn, tn−1)

×H(tn−1)N(tn−1, tn−2) · · ·H(t3) N(t3, t2)
∣∣σ2

)


